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Аннотация. Показана актуальность вопросов, касающихся моделирования контактной задачи в программном комплексе Ansys, 
которая во многом помогает справиться с рядом технических вопросов. 
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Abstract. The relevance of questions relating to the simulation of the contact problem in the Ansys software package is shown, which 
helps a lot to cope with a number of technical issues.  

 

Программный комплекс Ansys позволяет решить ряд технических задач, одним из которых 
является процесс поверхностной пластической деформации.[1] Процесс моделирования контактной 
задачи основывается на алгоритмизации расчетной модели процесса деформирования внутренней 
поверхности и определении граничных условий, при которых данная задача будет работать при 
определенных условиях, формализация алгоритма решения конкретной задачи позволяет использовать 
ряд расчётных модулей в оболочке Ansys Workbench.  

Для создания самой расчетной модели и в последствии представление её в 3D было выбрана 
заготовка 40Х (ГОСТ 4543-89, 217 HB), которая обрабатывалась радиусным роликом диаметром 24 мм, с 
подачей S=0,07 мм/об, усилием P=2000 Н, числом оборотов n=900 об/мин.  

Следующим шагом было создание расчетной модели с последующим нанесением на неё размерной 
сетки и созданием самой расчетной модели (рис. 1). 

Решение задачи состояло из 155 шагов. Вначале индентор находится от поверхности с зазором 0,2 
мм для того чтобы была возможность на зацепить пластическую волну [2]. 

Постпроцессорная обработка заключалась в экспорте результатов в числовом и графическом виде 
[3]. 

Были получены распределения полных пластических деформаций (рис. 3) и эквивалентные 
стрессовые напряжения, которые распространяются равномерно по направлению цилиндрической 
поверхности (рис. 4). 

 

 
Рис. 1. Построение расчетной модели 

 
Рис. 2. Схема обработки роликом в Ansys 
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Рис. 3. Распределение компонент полных деформаций. 

 
Рис. 4. Эквивалентные стрессовые напряжения 
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